Théeme 2 : Mouvement et interactions
Séquence 4 : Mouvement et forces

Fiche de révision

LES NOTIONS A REVOIR

4+ Référentiel et relativité du mouvement

Un référentiel est un objet par rapport auguel
on étudie le mouvement d’'autres objets.

Exemples

On appelle référentiel terrestre tout objet immo-
bile sur Terre.

Le référentiel héliocentrique est lié au centre
du Soleil.

Pour étudier le mouvement d'un objet modé-
lisé par un point, on munit le référentiel d'étude
d'un repere, ce qui permet de déterminer les
coordonnées de ce point.

4+ Repérage du temps

On distingue deux aspects de la mesure du temps :

« La notion d'instant t ou de date t
ou un événement se produit.

 La notion de durée At = £ — ¢;
d'un phénomeéne est l'intervalle

de temps qui s'écoule entre

son début t; et sa fin t;.

L'unité du temps est la seconde (s).

4+ Vocabulaire du mouvement

Trajectoire d’un mobile
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L'ensemble des différentes positions
successives occupées par un point

& ' du référentiel d'étude.

\ &
Mouvement rectiligne

Un point matériel M est en mouvement rectiligne si sa trajectoire
est une droite.
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»
- ,‘ < | matériel M constitue la trajectoire
f * | du mobile.

La forme de la trajectoire dépend

Mouvement circulaire

Un point matériel M
est en mouvement
circulaire si

sa trajectoire est
un cercle.

Le mouvement d'un point dépend du référentiel.
Exemple

Un objet immobile (B) dans le référentiel terrestre est
en mouvement dans le référentiel du véhicule (V),
lui-méme en mouvement dans le référentiel terrestre.

4+ Vitesse moyenne
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Curviligne

Un point matériel B est en mouvement
curviligne si sa trajectoire est une courbe.
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Un point matériel M est en mouvement
uniforme si la norme de sa vitesse reste
constante.

Un point matériel M est en mouvement
non uniforme si la norme de sa vitesse
varie. On parle de mouvement accéléré
si sa vitesse augmente et mouvement

décélére si sa vitesse diminue.
ou ralenti

QCM pour réviser



https://learningapps.org/display?v=phopyzvgk20

< Vocabulaire sur les forces

.

représentée par un vecteur caractérisé par : Fmainmation
» une direction selon laquelle la force sexerce Sens —
* un sens qui suit I'orientation de la force
* une norme proportionnelle a la valeur F 4

exprimée en newtons (N)
Forces usuelles
) T 4
Point
matériel
P P
3
Ry Poids P: Réaction du support R :
force de la Terre sur l'objet force du support sur 'objet
Direction Verticale Normale au support
Sens Vers la Terre Du support vers l'objet
Norme P=mxg R

+ Mouvement et Forces

Tension T+
force du fil sur U'objet

Axe du fil
Du systéme vers le fil
T

du systéme par (AV); ;1 =V, - V;

Défini entre deux positions M; et M;,,

(Dlnectlon:tangente a la trajectoire du systéme k.
- Sens : celui du mouvement du systéme
- Valeur :valeur moyenne de la vitesse du systéme Vecteur
entre deux instants trés rapprochés t;et t;, ; vitesse
MM, ;enm
A MouvEMENT
v.enms -
K W SSSgetngens g D'UN SYSTEME

Vecteur somme
des forces

Dans un référentiel donné

& La somme des forces appliquées a un systéme et \
son vecteur variation de vitesse sont colinéaires
et de méme sens.

« Plus la masse du systéme est élevée, plus la valeur
de la somme des forces doit étre élevée pour faire
varier le vecteur vitesse,

Mouvement rectiligne et
uniforme ou au repos

\-SI 3F = 0, alors AV = 0: c'est le principe d'inertie. ﬁ

Pour une méme valeur de la & .
somme des forces £F N2 o— —_—
appliquées au systéme, la A V3
variation du vecteur vitesse o0 —
est d’autant plus faible que la & =
masse m du systéme est | EATS ¢— —_—>
élevée. —
AV
[ N | -p 0
—

Vecteur variation
de vitesse

Méme sens et direction que
le mouvement -> rectiligne
accéléré

Méme direction que le
mouvement mais sens
opposé -> rectiligne ralenti




